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●2輪ステアࣜン࡛ࢢ右折ࡿࡍ場合 ●4輪ステアࣜン࡛ࢢ右折ࡿࡍ場合

࣭R1=6.50m ࣭A=3.59m (入口通路幅) ࣭R1=3.92m ࣭A0=3.49m (車体入口通路幅)

(最小回転半径) ࣭B=3.59m (車輪出口通路幅) (最小回転半径) ࣭A1=2.47m (車輪入口通路幅)

࣭R2=6.64m ࣭C=4.26m (車体出口通路幅) ࣭R2=4.06m ࣭B =2.47m (車輪出口通路幅)

(最外輪端回転半径) ࣭D=4.65m (࣮ࣈム先端出口通路幅) (最外輪端回転半径) ࣭C =3.49m (車体出口通路幅)

࣭R3=7.31m ࣭R3=4.71m ࣭D =4.00m (࣮ࣈム先端出口通路幅)

(車体回転半径) (車体回転半径)

࣭R4=7.69m ࣭R4=5.22m
(ム先端回転半径࣮ࣈ) (ム先端回転半径࣮ࣈ)

࣭R5=4.03m ࣭R5=1.82m
(車体内側半径) (車体内側半径)

࣭R6=4.85m
(車体後端回転半径)

(注) 上記ࡢ数値ࡣ計算値࡛ࡍ

■最小直角通路幅

■全体図
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■全体図
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…ࡣ問い合わせ࠾
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品質保証の国際規格 䛂I㻿O 㻥㻜㻜㻝䛃 の認証を取得しています。

※本࢝࡟ࢢࣟࢱ記載ࡾ࠾࡚ࢀࡉまࡍ性能ࡽ࡞び࡟仕様ࠊࡣ改良࠾ࡾࡼ࡟࡝࡞届けいࡋࡓまࡍ製品࡜異ࡿ࡞場合ࡀあࡾまࠊ࡛ࡢࡍあࡌ࠿ࡽめࡈ了承くࡉࡔいࠋ

ࣛン࣮࢜ࢡ࣮ࣞࣈࣉバ࣮アン31 :ࣝࢢ°

サスペンションࣟッࢡ時全高30- :ࡾࡼmm
(サスペンションシࣜンࢲ最縮小)


