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●4輪ࠬテア࡝ンࠣߢ右折ࠆߔ場合 ●8輪ࠬテア࡝ンࠣߢ右折ࠆߔ場合 (構内移動)

R1=11.60m࡮ R6=10.23m࡮ R1=6.84m࡮ R6=7.71m (車体後端回転半径)࡮

(最小回転半径) (車体後端回転半径) (最小回転半径) R7=6.85m (最外輪後端回転半径)࡮

R2=11.80m࡮ A=6.13m (入口通路幅)࡮ R2=7.04m࡮ R8=3.46m (最内輪回転半径)࡮

(最外輪端回転半径) B=6.13m (車輪出口通路幅)࡮ (最外輪端回転半径) A0=5.71m (車体入口通路幅)࡮

R3=12.70m࡮ C=7.03m (車体出口通路幅)࡮ R3=8.01m࡮ A1=4.52m (車輪入口通路幅)࡮

(車体回転半径) (ム先端出口通路幅࡯ࡉ) D=7.87m࡮ (車体回転半径) B =4.52m (車輪出口通路幅)࡮

R4=13.54m࡮ R4=9.05m࡮ C =5.71m (車体出口通路幅)࡮

(ム先端回転半径࡯ࡉ) (ム先端回転半径࡯ࡉ) (ム先端出口通路幅࡯ࡉ) D =6.75m࡮

R5=7.00m࡮ R5=3.04m࡮
(車体内側回転半径) (車体内側半径)

(注) ਄記ߩ数値ߪ計算値ߔߢ

■最小直角通路幅

■全体࿑

縮尺：

1
単૏ (mm)

100
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■全体࿑

…ߪߖ問い合わ߅

縮尺：

1
単૏ (mm)

100
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品質保証の国際規格 䇸ISO 㪐㪇㪇㪈䇹 の認証を取得しています。

※本ࠞߦࠣࡠ࠲記載ߔ߹ࠅ߅ߡࠇߐ性能ࠄߥびߦ઀様ޔߪ改良߅ࠅࠃߦߤߥ届けいߔ߹ߒߚ製品ߣ異ࠆߥ場合߇あޔߢߩߔ߹ࠅあߏ߼ߓ߆ࠄ了承くߐߛいޕ

24° :࡞アンࠣ࡯ࡃ࡯ࠝࠢ࡯࡟ࡉࡊン࡜

サࠬࡍンࠪョンࡠッࠢ時全高85－ :ࠅࠃmm
(サࠬࡍンࠪョンࠪ࡝ン࡯࠳最縮小)


